LZR®-FLATSCAN 3D SW

DETECTOR DE SEGURIDAD
PARA PUERTAS AUTOMATICAS BATIENTES

Guia del usuario para la versién de software SW 0101 y superiores

(consulte la etiqueta de seguimiento del producto)



INSTALACION

Evite vibraciones. No cubra la ventana Evite objetos en

laser. movimiento y fuentes
luminosas en el
campo de deteccioén.

Evite exponer el Evite la condensacion. Evite la exposicion
detector al humoy a a cambios bruscos
la niebla. y extremos de

temperatura.
MANTENIMIENTO

Limpie la ventana laser con No utilice toallas secas No limpie directamente
aire comprimido. o con suciedad ni con equipos de limpieza
Si fuera necesario, limpiela productos agresivos de alta presion.

con un pafio de microfibra para limpiar la ventana

suave, limpio y humedo. laser.

SEGURIDAD

Compruebe que la El detector lo instalara Compruebe siempre el
carcasa del operador y configurara buen funcionamiento de
esté perfectamente exclusivamente personal la instalacién antes de
encajada y conectada debidamente formado y marcharse.

a tierra. cualificado.

C . El sensor no se Fuede utilizar para fines distintos a los previstos.
El fabricante del

Mantenga el detector conectado
permanentemente a la fuente de
alimentacion en entornos donde la
temperatura pueda alcanzar valores
inferiores a -10 °C.

La garantia quedara
anulada si se realizan
reparaciones no autorizadas
por personal no autorizado.

sistema de puerta que incorpora el sensor es responsable del cumplimiento del

sistema con las normas y estandares de seguridad nacionales e internacionales aplicables.

. El instalador debe leer, comprender y seguir las instrucciones proporcionadas en este manual. Una
instalacién incorrecta puede dar lugar a un funcionamiento incorrecto del sensor.

. El fabricante del sensor no se hace responsable de lesiones o danos resultantes de un uso o instalacion

incorrectos o un ajuste inadecuado del sensor.



DESCRIPCION
1> EILZRO-FLATSCAN 3D SW yel LZR®-FLATSCAN SW son detectores de seguridad para puertas
automadticas batientes basados en la tecnologia laser. Se encargan de proteger la hoja y la zona de atrapa-

miento de los dedos.
Para ello, es necesario instalar un médulo en la parte superior de la hoja en ambos lados de la puerta.

FLATSCAN SW

FLATSCAN 3D SW

Q
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13. ventana laser

1. carcasa 7. tapon

2. pulsador 8. abrazadera 14. ayudas de posicionamiento

3. conmutador DIP 9. tapay tornillos (kit flexible) 15. base de montaje

4. conector PRINCIPAL/SECUNDARIO 10. tubo flexible pasacables 16. cable PRINCIPAL/SECUNDARIO
5. conector de alimentacion 11. tornillo de bloqueo 17. cable de alimentacion

6. tornillo de regulacién del &ngulo 12. cabezal laser
SENALES LED

Relé 3
(solo FLATSCAN 3D SW)

) , Célculo en curso
. Relé 1 . Relé 2 . Salga de la zona y espere
LaLED La LED parpadea La LED parpadea La LED parpadea La LED parpadea La LED esta

en rojo y verde lentamente rapidamente apagada

parpadea X veces



I} inTrRODUCCION

El FLATSCAN 3D SW puede emparejarse con otro FLATSCAN 3D SW o un FLATSCAN SW. Los pasos para su instalacion
son idénticos en ambas versiones de producto. Si el FLATSCAN 3D SW se combina con un FLATSCAN SW el primero debe
conectarse al controlador de la puerta para acceder a todas las funciones (p. €j., funciones de apertura).

[ INSTALACION DE LOS MODULOS EN LA PUERTA

——
— ‘

‘1 Mantenga una distancia minima de 15 cm entre los médulos FLATSCAN y los sensores radar.

N\

Deslice la base del sensor para retirarla. Cologue la base en el marco de la puerta.
Las ayudas de posicionamiento sirven para colocar
la base correctamente.

Al montar la base, asegurese de que el sensor no obstaculiza el movimiento de la puerta.
Si el sensor no se coloca correctamente, podria aplastarlo al abrirse la puerta.

[
% Ie\
Use un lapiz para marcar la posicion de los orificios que  Retire la base y perfore los orificios en las posiciones
va a perforar en el marco de la puerta. Puede también previamente marcadas.

utilizar la superficie interna de la base para fijar los
tornillos.
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Useluln cortaalambres para quitar las ayudas de Apriete los 3 tornillos con un destornillador de
posicionamiento de la base. estrella. jLa base debe quedar fijada firmemente!
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Perfore las 2 bases y la puerta con una broca de Pase el cable PRINCIPAL/SECUNDARIO por el orificio.
10 mm para pasar el cable PRINCIPAL/SECUNDARIO. Coloque el cable en la ranura de la base de modo
Pula los bordes con papel de lija. que quede correctamente fijado.

Pase el cable por el orificio de la parte de atras del Conecte el enchufe negro al conector negro. Pase

sensor y asegure el sensor sobre la base. todos los cables por la ranura para evitar que queden
aplastados por la cubierta.

11 J— 12|

«click» E
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Cierre el sensor que no va a conectarse al Apriete firmemente el tornillo de bloqueo.
controlador de la puerta con un tapon. Monte el sensor de tal forma que quede bien fijado.

‘)\ Sensor conectado a otro médulo = médulo SECUNDARIO.



3 cABLEADO CON EL OPERADOR

Q\ Recomendamos conectar un FLATSCAN 3D SW al controlador de la puerta. También es posible
cablear el médulo FLATSCAN a través del cableado en el marco de la puerta, si esto es aplicable.

Determine la longitud del tubo flexible pasacables Corte la parte sobrante para evitar detecciones no
para que llegue hasta el controlador de la puerta. deseadas provocadas por el tubo.

B n<

Pase el cable de alimentacion por el tubo flexible pasacables.

Enrolle los hilos del cable de alimentacién y paselos
Conecte el enchufe blanco al conector blanco. yp

por la ranura tal como se indica.
Sensor conectado al controlador de la Use la otra parte del cable para bloquear los hilos.
puerta = moédulo PRINCIPAL.

Fije el tubo flexible pasacables al sensor con la Fije el otro lado del tubo flexible pasacables con
abrazadera. Apriete los 2 tornillos con firmeza para la tapa para cables y pase el resto del cable de
evitar que el cable pueda salirse. alimentacién en direccion al controlador.
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* Consulte la configuracién de salida.

CONTROLADOR DE LA PUERTA

R3 (solo operativo cuando el software
FLATSCAN 3D SW esté conectado al controla-
dor de la puerta).

Corte el cable de alimentacion a la longitud adecuada. Separe los 10 hilos y conéctelos conforme al esquema de cableado

de la guia de usuario.
La polaridad es importante.

Para cumplir con las normas EN 16005 y DIN 18650, es necesario conectar el sensor con la salida del test del controlador de

la puerta.

I} AJUSTE DEL CONMUTADOR DIP

Asegurese de que el conmutador DIP 1 esté en la posicion correcta en cada

modulo segun su lado de la puerta.

ON

OFF

VAN

RELE 1: Sefial de PARADA en el lado de apertura de la puerta.

- R2
s R2 R2
oN N “R2
( i] R2
el = R1 R1
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RELE 2: Sefial de REAPERTURA en el lado de cierre de la puerta.
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Tras cambiar la posicién del conmutador DIP, el LED parpadea en naranja. Una
pulsacion LARGA del pulsador o por el mando Q + D confirma los ajustes.

A continuacion, varios parpadeos en verde (x) indicaran el nimero de médulos
conectados.



IE} APRENDIZAJE

Antes de comenzar el aprendizaje asegurese de que:

- Los objetos de cristal alrededor de la puerta estén cubiertos

- El controlador de la puerta esté ya configurado

- La puerta esté cerrada (utilice el modo de servicio si fuera necesario)

- El controlador de la puerta esté conectado y reaccione correctamente a todas las salidas de relé

- El cable PRINCIPAL/SECUNDARIO esté conectado entre los médulos

- El campo de deteccion esté libre de acumulaciones de nieve, lluvia intensa, niebla u otros objetos o personas en movimiento
- Se haya retirado la proteccién de la ventana laser (del FLATSCAN SW)

Para comenzar el aprendizaje, pulse brevemente el boton del médulo PRINCIPAL*. El LED empezara a parpadear
rapidamente en rojo-verde. Al instalar un sensor en una puerta de doble batiente, repita este paso en el otro
modulo PRINCIPAL.

Espere a que todos los médulos principales parpadeen en verde. Coloquese delante de la puerta y estire el brazo
hacia delante. Muévalo desde arriba hacia abajo al nivel del borde de cierre para determinar el limite de las zonas
de deteccion. El LED parpadea en color rojo mientras calcula el ancho de las hojas.

Espere a que todos los médulos principales parpadeen de nuevo en verde. El Flatscan 3D SW abrira la puerta para
analizar el entorno (si el relé de apertura se ha conectado al controlador de la puerta). Si la puerta no se abre,
puede activar la apertura de la puerta. Asegurese de estar bastante lejos del campo de deteccion (a2 m
como minimo de la puerta). Durante el cierre de la puerta el sensor parpadea en color rojo.

Una vez que la puerta se ha cerrado por completo y se ha apagado el LED, ha finalizado el aprendizaje.

* Un aprendizaje en el médulo PRINCIPAL configura los médulos PRINCIPAL y SECUNDARIO. El aprendizaje en el médulo SECUNDARIO
solo configura el médulo SECUNDARIO. En caso de que los modulos PRINCIPAL y SECUNDARIO no estén alineados (misma altura
o misma distancia desde la bisagra), inicie primero un aprendizaje en el médulo PRINCIPAL y después en el médulo SECUNDARIO.

2. ANCHURA DE CAMPO 3. ENTORNO 4.

AN
6

Inicie un nuevo aprendizaje cada vez que se cambie la inclinacién del sensor o se afladan o cambien los objetos
presentes en la zona de deteccion.

PRUEBAS Y AJUSTES

I
B A
Compruebe la posicién correcta de Ajuste el angulo de inclinacion del sensor, si fuera necesario,
los campos de seguridad colocando girando el tornillo de ajuste de angulo (de 0° a 5°).

un objeto en el campo de deteccién.

Tras cambiar el dngulo, la posicién del sensor o el entorno, lleve siempre a cabo un nuevo aprendizaje y pruebe el
correcto posicionamiento de los campos de deteccion.



FLATSCAN 3D sW
n BOTONES DE APERTURA VIRTUAL (solo en el FLATSCAN 3D SW)

Si fuera necesario, puede anadir botones de apertura virtual (max. 2) en la segunda cortina. Se pueden utilizar como
zonas de activacion para abrir la puerta manualmente y también se pueden colocar fuera de las zonas de seguridad. Para
usarlos, el FLATSCAN 3D SW debe conectarse al controlador de la puerta con el cable suministrado (10 hilos).

Para iniciar un aprendizaje de los pulsadores de apertura virtual, pulse dos veces el pulsador.

Cuando el LED verde parpadee, mantenga la mano en la posicion deseada para aprender el botén de apertura virtual. La
LED parpadea en rojo para confirmar el aprendizaje. Retire la mano: cuando la LED parpadee en verde, puede aprender
otro botén de apertura virtual o esperar 10 segundos hasta el final del aprendizaje.

B
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CONFIGURACION DEL CONMUTADOR DIP (OPCIONAL)

Para adaptar estos parametros con el mando a distancia, ajuste el conmutador DIP correspondiente =

ﬂ ﬂ g ﬂ en ON. >

e

wn

ON OFF N

Cambie a CRITICO cuando exista la posibilidad de que las >

DIP 2 ENTORNO estandar critico perturbaciones externas provoquen detecciones no deseadas =2
(el tamafo minimo del objeto y la inmunidad aumentan) ()

’ ’ Cambie a OFF cuando no haya un fondo lw)

DIP 3 FONDO activar desactivar (suelo de cristal, pasarela, etc.). g

DIP 4 ZONA DE ATRAPAMIENTO activar desactivar  Cambie al modo desactivar (OFF) cuando no sea necesario

asegurar el drea de atrapamiento de los dedos y los objetos
puedan causar detecciones no deseadas.

Tras cambiar la posicion del conmutador DIP, el LED parpadea en naranja. Una

A D! E O O pulsacion LARGA del pulsador o por el mando e+ ( Jconfirma los ajustes
AR L% X

NARANJA OFF A continuacion, varios parpadeos en verde (x) indicaran el nimero de médulos
conectados.
> 3 sec.
E AJUSTES FINALES
CIERRE APERTURA

OBIEN

«click» Lg . -
«click» Q E_. S

Cierre la carcasa empezando por el Para abrir de nuevo el sensor, cologue un destornillador en la
lado izquierdo. No dude en presionar.  ranura inferior y tire hasta que la cubierta se afloje.




FLATSCAN 3D 5%

AJUSTES CON MANDO A DISTANCIA (OPCIONAL)

Ancho de la zona de atrapamiento

9000@)0 - 000

DIMENSIONES DE Sin campo 001 040 100
LAS ZONAS

La anchura de la zona de bisagra debe ajustarse a un minimo de 40 cm para
asegurar eficazmente la zona bisagra segin EN 1600 y DIN 18650.

Las dimensiones reales dependen de la altura de montaje (100 cm a 4 m). Para realizar
los ajustes con el mando a distancia debe situarse el conmutador DIP 4 en ON.

Ancho de la zona perimetral

B < 0@0%0 - 000

Sin campo 001 005 100 cm
Ancho de la zona de la puerta

@ <> 000 GO0 - 000

Sin campo 001 - 400 cm

Altura de todas las zonas

. G® | 000 000 - 060

Sin campo 001 - 400 cam

Cy D: un aprendizaje sobrescribe estos valores de forma automatica.

ZONA PERIMETRAL (SOLO FLATSCAN 3D SW)

\

ms A€ NVIS1V1d

EI FLATSCAN 3D SW proporciona una zona perimetral que protege el borde delantero de la hoja de la puerta mientras
esta se cierra. La zona perimetral se activa cuando la hoja de la puerta esté casi cerrada y tiene como objetivo
incrementar la proteccion de las manos y los dedos.

Nota: la zona perimetral debe ajustarse segun el tipo de puerta (consulte los valores preestablecidos de zona de borde
aqui abajo). Para que la zona perimetral esté completamente operativa, asegurese de que el relé 3 (ABIERTO) esté
conectado al controlador de la puerta.

Doble hoja Una sola hoja

S 06 (4] (5 (6]

PREAJUSTES DE ZONA Sin zona Doble hoja: Doble hoja:
PERIMETRAL perimetral une sola primera hoja segunda en
oja en cerrarse cerrarse

Esta configuracion predeterminada se replica en el otro FLATSCAN 3D SW conectado
(de PRINCIPAL a SECUNDARIO y de SECUNDARIO a PRINCIPAL).



FLATSCAN 3D 5%

CONFIGURACION Introduzca siempre 3 digitos para los parametros de salida:
DE SALIDA - El primer digito hace referencia a la salida 1 (R1)
5 - El segundo digito hace referencia a la salida 2 (R2)
Rl R2 R3

- El tercer digito hace referencia a la salida 3 (R3)

I,_I__l NO NC

, SIN ALIMENTACION — o= — o
o NO (Normalmente abierto)

SIN DETECCION — e—  ———
R1 9 NC (Normalmente cerrado) DETECCION —t—  —r o

ZONA NO CUBIERTA
O 0 60 6 0 0

r
_/ 2 4 6 8 10 20 14 cm*
-
Aumento en caso de nieve, hojas muertas, etc.

*Estos ajustes no permiten que la zona de la bisagra cumpla la norma EN16005 / DIN18650 en
r entornos en los que pueda haber nifios gateando (por ejemplo, guarderias).

**Medido en condiciones especificas y dependiendo de la aplicacion y la instalacion.

FONDO/ANTIENMAS- Para realizar los ajustes con el mando a distancia hay que cambiar el conmutador DIP 3 a ON.

CARAMIENTO 0O O & 6

ANTIENMAS- OFF  OFF ON ON
CARAMIENTO
FONDO OFF  ON OFF  ON

Antienmascaramiento: funcién protectora que detecta cualquier objeto no deseado que esté cerca de la
ventana laser enmascarando el campo de vision del detector. Fondo: punto de referencia en el campo de
detecciodn del sensor. Si no hay fondo, cambie al modo “off”.

PROFUNDIDAD DE @ a 9 @ o

CAMPO DE SEGURIDAD

-
A
>
v
Q
>
=
w
O

g

1 cortina 2 cortinas 3 cortinas 4 cortinas

Para el cumplimiento de la zona de bisagra segiin EN 16005/ DIN 18650 en la parte superior de la bisagra

ajuste la profundidad del campo de segiiridad a min. 3 corfinas para sensores instalados por debajo de 2,3 m

y 4 cortinas para sensores mstalados(J;mr debajo de 2 m. Lado de REAPERTURA: d ,

el se?sor siempre extiende la profundidad de seguridad hasta 4 cortinas para cubrir toda la trayectoria de la
uerta.

p!
CAMPO DE APERTURA* . 0 0 9 9 e

* Solo disponible con el OFF
nuevo mando a distan-
cia BEA.
1 cortina 2 cortinas 3 cortinas 4 cortinas

oo o O o @ ®
FUNCIONAMIENTO ESTATICO AUTO MANUAL

AUTO: si el Flatscan esta en funcionamiento, cambia

. a modo dindmico cuando se utilizan dos médulos interconectados

. a modo estatico cuando se utiliza un solo moédulo

En el modo dinamico, el Flatscan adapta dinamicamente sus campos de deteccion segun la posicion de
la puerta para adaptarse al entorno. Es posible ampliar el campo y enmascarar las paredes.

En el modo estatico, el campo de deteccion permanece sin cambios independientemente de la posicion
de la puerta. Si se abre contra una pared, el controlador de la puerta debe configurarse en consecuencia
para ignorarla.

ESTATICO: este modo se puede elegir para forzar un funcionamiento estatico.
VALORES DE MANUAL: este modo se utiliza para puertas automaticas controladas manualmente. El Flatscan esta en

FABRICA funcionamiento dinamico y las senales de reapertura y apertura se establecen en la zona de atrapamien-
to mientras la puerta se cierra. Hay que interconectar dos moédulos para utilizar este modo.




CONFIGURACION DEL CONMUTADOR DIP (OPCIONAL)

Para adaptar estos parametros con el mando a distancia, ajuste el
u ﬂ u E conmutador DIP correspondiente en ON.

ON OFF

Cambie a CRITICO cuando haya perturbaciones externas que
DIP2 ENTORNO estandar critico® puedan llegar a generar detecciones no deseadas (se aumenta el
tamano min. de objetos, la inmunidad y la zona no cubierta).

Sittelo en OFF (desactivado) cuando no haya fondo
(suelo de cristal, pasarela, etc.).

DIP3 FONDO activar desactivar

Cambie a OFF (desactivado) cuando la zona de atrapamiento

DIP 4 ZONA DE ATRAPAMIENTO activar desactivar de los dedos (bisagra) no necesite asegurarse y los objetos
puedan causar detecciones no deseadas.

* Realice un analisis de riesgo para comprobar si el entorno requiere una proteccién mecénica adicional en la zona
de atrapamiento de los dedos (bisagra).

A Yy ] O Tras cambiar la posicion del conmutador DIP, el LED parpadea en color naranja.
1 t X Una pulsacién LARGA del pulsador confirma los ajustes. A continuacioén, varios
NARANJA =7 % VERDE  OFF parpadeos en verde (x) indicaran el numero de médulos conectados.

AJUSTES CON EL MANDO A DISTANCIA (OPCIONAL)

PROTECCION DE LA <> 000 000- 000

HOJA DE LA PUERTA

Sin campo 001 - 400 cm
{ 000 OO0 - 000
D DD Sin campo 001 - 400 cm
S C Un aprendizaje sobrescribe estos valores de forma automatica.
DIMENSIONES DE LA Para realizar los ajustes con el mando a distancia hay que cambiar el conmutador DIP 4 a ON.

SEGURIDAD DE LA

ot B <> 000 000 - 000

Pl
Sin campo 001 - 100* 040 cm
-
< 000 000 - 000
8 Sin campo 001 - 400 cm
A * Las dimensiones reales dependen de la altura de montaje (100 cm a 4 m).

Un aprendizaje sobrescribe estos valores de forma automatica.



FLATSCAN W

CONFIGURACION DE O 6 6 O

LAS SALIDAS " -
N
© NC NC SIN ALIMENTACION /_ /._
NC NO NC NO SIN DETECCION —/ e

DETECCION . S e

NO = normalmente abierto
NC = normalmente cerrado

FILTRO DE Para cambiar los ajustes con el mando a distancia el debe cambiarse a DIP 2 a ON.
INMUNIDAD
00 60600060
Bajo > > > > > > > Alto

Increméntelo para filtrar las perturbaciones externas.
El tiempo de reaccion aumenta significativamente entre el valor 5y 9.

ZONA NO Para cambiar los ajustes con el mando a distancia el debe cambiarse a DIP 2 a ON.
CUBIERTA —
| 006060600060
2 4 6 8 10 12 14 16 18 cm*

—
>
=
wnn
Q)
>
=2

g

Increméntelo si hay nieve, hojas secas, etc.
* Medido en condiciones especificas y dependiendo de la aplicacion e instalacion.

ANTIENMASCARA- Para cambiar los ajustes con el mando a distancia el debe cambiarse a DIP 3 en ON.
MIENTO Y FONDO @ 0 o 9 9

ANTIENMAS- OFF  OFF  ON ON

CARAMIENTO

FONDO OFF  ON OFF | ON

Antienmascaramiento: funcion protectora que detecta cualquier objeto no deseado
que esté cerca de la ventana laser enmascarando el campo de vision del detector.
Fondo: punto de referencia en el campo de deteccion del sensor.

Si no hay fondo, cambie al modo “off”.

VALORES DE FABRICA




COMO UTILIZAR EL MANDO A DISTANCIA

¢ — OONPODD¢—

Tras el desbloqueo, la LED Si la LED roja parpadea rapidamente tras el desbloqueo, serd
roja parpadea y es posible necesario introducir un codigo de acceso de 1 a 4 digitos.
ajustar el sensor con el Sino sabe el cédigo de acceso, corte y restablezca la
mando a distancia. fuente de alimentacion. Podra acceder al detector durante
un minuto sin necesidad de introducir ninguin cédigo de
acceso.
J\ Se recomienda utilizar un cédigo de acceso diferente para cada modulo

para evitar cambios de configuracién en ambos médulos al mismo tiempo.

GUARDAR UN CODIGO DE ACCESO

Se recomienda el codigo de acceso para sensores instalados uno junto al otro.

—»O—O

Para finalizar la sesion de
ajuste, bloquee siempre el
sensor.

© # 0 # 0-9%0-9%0-9%0-9

ELIMINAR UN CODIGO DE ACCESO

o PP ¢ —o0—%

Introduzca el cédigo existente.

CONFIGURAR UNO O MAS AJUSTES

O ¢ BBEE

[ o O 1 12l S e ® ¢

COMPROBAR UN VALOR

(CCIDCIAEIBES I
¢SRS O—0BDO—O

X = numero de parpadeos = valor del parametro.

e NN
~ N,

p. P
2x 71X 3x

RESTAURAR LOS VALORES DE FABRICA

NN
Sy xS anchura de campo: 2,35 m.

o0 —0- /06 oo

Restablecimiento de Restablecimiento de fabrica de todos los valores
fabrica de todos los excepto las dimensiones de campo y las configura-

valores. ciones de salida.



CAMPOS DE DETECCION

FLATSCAN 3D SW FLATSCAN SW

10cm $

10cm :I:

PROTECCION DE LA HOJA DE Il PROTECCION DE LA ZONA [ ZONA NO CUBIERTA
LA PUERTA DE ATRAPAMIENTO DE LOS Regulable con el mando a distancia
DEDOS Valor de fabrica: 10 cm.
Compruebe los campos de deteccion utilizando nuestra herramienta de medi- EFE
cién en linea:

https://eu.beasensors.com/sizer/flatscan/ =]y



MODO DE SERVICIO

El modo de servicio desactiva todas las salidas durante 15 minutos y puede ser
Gtil durante una instalacion, un aprendizaje mecanico de la puerta o una tarea de
mantenimiento.

Para entrar en el modo de servicio pulse el boton durante al menos 3 segundos.
Cuando el sensor esté en modo de servicio, el LED estara apagado.
Para salir del modo de servicio, pulse de nuevo el botén durante mas de 3 segundos.

El modo de servicio se desactiva automaticamente al iniciar un aprendizaje.
“Puede abrir la puerta a través del LZR-FLATSCAN 3D SW mientras est4 en modo de
servicio: pulse tres veces el pulsador o utilice el mando a distancia: n Q )

0060 em

RESOLUCION DE PROBLEMAS

¢ En caso de reacciones no deseadas de la puerta, verifique si el problema se debe al sensor, al controlador de la puerta o
Y a un detector microondas préximo. Para ello, active el modo de servicio (sin la seguridad) e inicie un ciclo de puerta.
Si el ciclo de puerta se completa satisfactoriamente, revise el sensor. Si no, verifique el controlador de la puerta, el
cableado o el detector microondas.

Respete una distancia minima de 15 cm entre los médulos FLATSCAN y los detectores de microondas o utilice el LZR®-
FLATSCAN Protective Cover (carcasa protectora) para evitar reacciones no deseadas de la puerta.
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La LED ROJA, VERDE

0 AZUL se enciende

de forma esporadica o
permanente y la puerta
no reacciona

Como se espera.

El sensor no reacciona al
encenderlo.

El sensor no reacciona al
suministro de energia.

La funcién de apertura
no reacciona al encen-
derse.

No es posible ajustar un
valor con el mando a
distancia.

El mando no reacciona.

Aprendizaje erréneo.

Detecciones no deseadas
(debido a condiciones
ambientales o externas).

Alimentacion eléctrica invertida.

Cable dafiado.

Sensor danado.

Error de test.

La funcion de apertura se

desactiva durante 30 segundos

al encenderse.

Posicién erronea del
conmutador DIP.

El detector esta protegido
mediante contrasena.

Inicie un nuevo aprendizaje (puerta cerrada).
Asegurese de que el cable flexible no genere
detecciones.

Compruebe si la ventana laser presenta suciedad

y limpiela con aire comprimido. Si es necesario,
limpiela con un pano de microfibra suave, limpio y
humedo (atencion: la superficie de la ventana laser
es delicada).

Inicie un nuevo aprendizaje (puerta cerrada).

Cambie el DIP 2 a OFF (entorno critico).

Compruebe el cableado (verde +, marron -).
Sustituya el cable.

Sustituya el detector.

Compruebe la tension entre los cables rojo y azul.

Presione el pulsador durante al menos 3 segundos
para salir del modo de servicio.

Espere 30 segundos.

Sitde en ON los conmutadores DIP requeridos.

Introduzca la contrasefa correcta. Si ha olvidado

el cédigo, corte y restablezca la alimentacion para
acceder al detector sin cédigo de acceso durante

un minuto.



()  LalED NARANJA esta
encendida de forma
permanente.

D) La LED NARANJA
parpadea con rapidez.

7Y LaLED NARANJA
\/1 parpadea 1 vez cada
3 segundos.

N\ La LED NARANJA
N7 parpadea 2 veces cada
3 segundos.

N\ La LED NARANJA

N3 parpadea 3 veces cada
3 segundos.

7N LalED NARANJA

N4 parpadea 4 veces cada

3 segundos.

La LED NARANJA
7\ parpadea 5 veces cada
75 3 segundos.

La LED NARANJA
7\ parpadea 6 veces cada
-6 3 segundos.

El sensor presenta un
problema de memoria.

El ajuste del conmutador DIP
est4 esperando confirmacion.

El sensor muestra una sefal
de fallo interno.

La alimentacion es demasiado
alta o demasiado baja

La temperatura interna es
demasiado alta.

Error de comunicacion entre
los modulos.

El sensor no ve el fondo.

Algo cerca del sensor estd
enmascarando

parte del campo de detec-
cion.

Error de aprendizaje.

Mediciones defectuosas
constantes de posicion de la
puerta.

Mediciones defectuosas
esporéadicas de posicion de
la puerta.

Devuelva el sensor para una nueva comprobacion
técnica.

Confirme el ajuste del conmutador DIP: presione el
pulsador de forma prolongada.

Interrumpa y restablezca la alimentacion.
Si la LED parpadea de nuevo, sustituya el sensor.

Compruebe la alimentacion (tensién, capacidad).

Reduzca la longitud del cable o cadmbielo.

Proteja el sensor de cualquier fuente de calor (sol,
aire caliente, etc.).

Compruebe el cableado entre los médulos
PRINCIPAL y SECUNDARIO.

Compruebe el cableado entre la tarjeta de interfaz y
el cabezal laser.

Presione el pulsador durante 3 segundos si el cable
PRINCIPAL/SECUNDARIO se retira permanentemente.

Cambie a OFF el DIP 3 (desactivar fondo).

Asegurese de que la ventanilla laser no esta rayada.
Si es asf, sustituya el sensor.

Retire todos los elementos que enmascaren (insectos,
telaranas, tubo flexible, proteccién de ventana).

Compruebe si la ventanilla laser esta sucia y limpiela
con aire comprimido. Si es necesario, limpiela con
un pano de microfibra suave, limpio y humedo (at-
encion: la superficie de la ventana laser es delicada).

Cambie el ajuste de antienmascaramiento a OFF
(atencion: no conforme con DIN 18650 o EN 16005).

Compruebe si se han cumplido todos los requisitos
de aprendizaje (véase la pagina 8) e inicie un nuevo
aprendizaje (puerta cerrada).

Ajuste el angulo de inclinacion de la cortina laser e
inicie un nuevo aprendizaje (puerta cerrada).

Ajuste las dimensiones de campo con el mando a
distancia.

Pulse O y active la apertura de la puerta (paso 3
del aprendizaje).

Inicie un nuevo aprendizaje (puerta cerrada).

Si la LED naranja parpadea de nuevo, péngase en
contacto con BEA.

Retirese del campo de deteccién y espere a que se
cierre la puerta.

Si'la puerta no se cierra, interrumpa la alimenta-
cion eléctrica y restablézcala cuando la puerta esté
completamente cerrada.

Inicie un nuevo aprendizaje (puerta cerrada).
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ESPECIFICACIONES TECNICAS
FLATSCAN 3D SW

Tecnologia Escaner LASER, medicion de tiempo de vuelo Escaner LASER, medicién de tiempo de vuelo

Modo de deteccion Presencia Presencia

Rango méaximo de 4 m (diagonal) con 2 % de reflectividad (p. ej.: una 4 m (diagonal) con 2 % de reflectividad (p. ej.: una anchura

deteccion anchura = 1,5 m -> altura méax. = 3,7 m) =1,5m -> altura max. = 3,7 m)

Angulo de apertura Proteccion de la hoja: 80°/Proteccion de la zona de Proteccion de la hoja: 90°/Proteccion de la zona de
atrapamiento: 20° atrapamiento: 16°

el iEeIn ey Cortina 1: 500 haces (0,2° entre haces) Proteccion de la hoja: 70 puntos (1,3° entre puntos)
Cortina 2: 100 haces (1° entre haces) Proteccion de la zona de atrapamiento: 100 puntos (0,2°

Cortina 3: 60 haces (1,7° entre haces) entre haces)

Cortina 4: 40 haces (2,5° entre haces)

Dimensiones tipicas 2 cm a4 men la cortina C1 Proteccion de la hoja: 10 cm a 4 m (en proporcion a la
del objeto distancia del objeto, DIP 2 = ON)
Proteccion de la zona de atrapamiento: 2 cm a 4 m (en
proporcion a la distancia del objeto, DIP 2 = ON)

Cuerpo de prueba 700 mm x 300 mm x 200 mm (cuerpo de prueba CA 700 mm x 300 mm x 200 mm (cuerpo de prueba CA de
seguin EN 16005 y DIN 18650) acuerdo a EN 16005 y DIN 18650)
Caracteristicas opticas LASER IR: longitud de onda 905 nm; potencia de LASER IR: longitud de onda 905 nm; potencia de salida
(IEC/EN 60825-1) salida <0,1 mW; Clase 1 <0,1 mW; Clase 1
Tension de alimentacion* 12-24V CC + 15 % 12-24VCC+15%
Consumo de energia W <2W
Tiempo de respuesta Tipico <120 ms/Méax. 220 ms (cortina 2) Proteccion de la hoja: méax. 50 ms/Proteccién de la zona de
atrapamiento: max. 90 ms
Salida* 3 relés electronicos (aislamiento galvanico, sin 2 relés electrénicos (aislamiento galvanico, sin polaridad)
Tension max. de conmutacion: polaridad) 42 V CC/CA pico de voltaje
Corriente max. de 42 V CC/CA pico de voltaje 100 mA
conmutaciéon 100 mA
Sefiales LED 1 LED RGB: estado de deteccion/salida 1 LED bicolor: estado de deteccién/salida
Dimensiones 145 mm (L) x 88 mm (A) x 60 mm (P) (base de 142 mm (L) x 85 mm (A) x 33 mm (P) (base de montaje +
montaje + 7 mm) 7 mm)
Material; color PC/ASA; negro, aluminio, blanco PC/ASA,; negro, aluminio, blanco
Angulos de inclinacién De 0° a +5° De +2° a +10°
Grado de proteccion IP44 (IEC/EN 60529) IP54 (IEC/EN 60529)
Rango de temperatura De -25 a +60 °C De -30 a +60 °C si esta encendido
Humedad 0-95 % sin condensacion 0-95 % sin condensacion
Vibraciones <2G <2G
Velocidad min. de la hoja  2°/s 2°/s
Conformidad EN 12978; EN ISO 13849-1 Pl “d"/ CAT2; EN 12978; EN ISO 13849-1 Pl “d"/ CAT2;
EN 62061 SIL 2; DIN 18650-1; EN 16005. EN 62061 SIL 2; DIN 18650-1;
EN 16005.

* Las fuentes eléctricas externas deben estar dentro de los voltajes especificados, méaximo de 15 W, y garantizar el doble aislamiento de los voltajes primarios.

Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.
Todos los valores se miden en condiciones especificas y con una temperatura especifica de 25 °C.
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Por medio de la presente BEA declara que este producto cumple con las directivas europeas:
2014/30/EU (EMC), 2006/42/EC (Machinery) y 2011/65/EU (RoHS).

Certificado de examen tipo CE de TUV NORD CERT: 44 205 13089634.
La declaracion de conformidad completa esta disponible en nuestro sitio web.
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Este producto debe eliminarse por separado respecto a los residuos urbanos no clasificados. '.;EEC;CLE
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