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Comment utiliser les boutons-poussoirs ?*

BOUTONS-POUSSOIRS ACTION LED RESULTAT
APPUYEZ ET MAINTENEZ le La LED rouge et la LED verte clignotent
bouton droit ENFONCE jusqu’a [> I'un apres I'autre.
ce que la LED rouge clignote. ROUGE VERTE
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Chaque pression sur le bouton _¢_ Le nombre de clignotements rouges
droit permet de passer d'un indique le parametre sélectionné.
PARAMETRE a |'autre. ROUGE

Chaque pression sur le bouton ‘@N Le nombre de clignotements verts
gauche augmente d'une unité la indique la valeur du paramétre
VALEUR du parameétre affiché. VERTE sélectionné (pas de LED, valeur = 0).

Remarque: Lorsque la valeur maximale ou le dernier paramétre est atteint, on retourne a la valeur minimale.
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APPUYEZ ET MAINTENEZ le ou . Si la LED rouge s'allume, vous vous
bouton droit ENFONCE jusqu’a . trouvez dans le champ de détection et
ce que les LEDs s'arrétent de ETEINTE  ROUGE  créez une détection.

clignoter.

Remarque: si aucun bouton n’est poussé pendant 1 minute, la session d’ajustement s’arréte automatiquement.

APPUYEZ ET MAINTENEZ
les deux boutons ENFONCES
pendant quelques secondes.
Sortez et entrer de la session
d’ajustement pour vérifier.

APPUYEZ sur le bouton gauche "D'l > . Les deux LEDs clignotent et
BRIEVEMENT et sortez du champ | s'éteignent.
de détection. ROUGE- ETEINTE

VERTE

CONDOR - MILAN

*|l est recommandé d'utiliser la télécommande pour les réglages avancés de ces produits. L' utilisation des boutons-poussoirs est prévue uniquement en cas d'urgence.
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CON DOR Symbole Nr de Valeur Valeurs

télécommande  paramétre usine disponibles

TAILLE DE CHAMP [t ] -+- x1 O x7 0-9
FILTRE DE DETECTION -+- x2 O x1 15
MODE DE DETECTION (4--P)] -+- x3 O x2 13
DETECTION BE PRESENCE @« O 09
TAILLE D'OBJET -¢- x5 O x1 1-7
EllquARl\EEI'Fl{MMUNlTE + 6 O x 13
FREQUENCE -+- x7 @- x1 1-2
CHAMP DE DETECTION -+- x8 O x 19
CONFIGURATION DE MOUVEMENT + x9 Q 0-3 NON UTILISE
REDIRECTION DE SORTIE m + x10 @ 0-6
CONFIGURATION DE SORTIE -+- x11 O x1 1-4 NON UTILISE
TEMPS DE MAINTIEN DE MOUVEMENT + x12 @ 0-9 NON UTILISE

MILAN
Symbole Nr de Valeur Valeurs

télécommande  paramétre usine disponibles
DUREE MAXIMALE DE o)
, , 1 H

DETECTION DE PRESENCE '¢' S O x8 0-9
TAILLE D'OBJET -¢- x2 O x1 1-7
FILTRE D'IMMUNITE 3 o)
CHAMP IR '¢' = ¢ =2 1-3
FREQUENCE + x4 O x 12
CHAMP DE DETECTION B=e -+- x5 O x1

X 1-9
CONFIGURATION DE MOUVEMENT -+- x6 @) 0-3 NON UTILISE
CONFIGURATION DE SORTIE + x7 O x1 1-4 NON UTILISE
TEMPS DE MAINTIEN DE MOUVEMENT -¢- x8 O 0-9 NON UTILISE

FALCO N Symbole Nr de Valeur Valeurs

télécommande  paramétre usine disponibles

TAILLE DE CHAMP x1 <, X7 0-9

x2 @) 0-9

TEMPS DE MAINTIEN

CONFIGURATION DE SORTIE x3 O x1 1-2

MODE DE DETECTION x4 O x2 1-3

x5 N\

FILTRE DE DETECTION «O» C:; x1 15
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